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一、毕业设计过程材料

根据《湖南科技职业学院 2024届毕业生毕业设计工作实施方案》以及 2024届毕业

设计工作的指导专题会议要求，智能装备技术学院于 2023年 11月制定《智能装备技术

学院 2024届毕业生毕业设计工作实施方案》，并正式开展毕业设计指导工作。工业机

器人技术专业严格按照《智能装备技术学院 2024届毕业生毕业设计工作实施方案》执

行毕业设计工作。现将我专业 2024届毕业设计工作总结如下：

（一）选题指导阶段

2024届工业机器人技术专业毕业设计选题工作从 11月开始，工业机器人技术专业

严格按照学校对于毕业设计的规章制度认真组织实施。在选题指导阶段，我们注重引导

学生结合专业方向和个人兴趣，选择具有实际意义和可行性的智能电子产品进行设计与

制作。通过与学生的一对一交流，我们帮助学生明确了任务方案和预期目标，为后续工

作奠定了坚实基础。
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（二）任务下达阶段

开题过程中，教研室先组织了内部会议集思广益，随后邀请企业专家共同参与，确

保选题贴近行业实际。期间，部分同学根据研究进展适时调整了题目。我们老师通过线

上、线下不同的方式组织学生进行开题报告，然后根据每个学生的选题，进行评审和指

导，下达毕业设计任务书。通过这一阶段的论证，学生的方案分析思路和计划得到了进

一步的明确和完善。

（三）过程指导阶段

在指导过程阶段，我们注重与学生的沟通和交流，及时了解学生的作品进展，及时

帮助学生解决作品设计及制作过程中遇到的困难。通过定期的检查和讨论，我们帮助学

生解决问题，调整研究方案，确保研究工作顺利进行。
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（四）成果答辩阶段

成果答辩阶段是学生展示设计与制作成果、接受专家评审的重要环节。受条件限制

我们组织学生进行线上答辩，邀请专业教师和行业专家对学生的毕业设计成果进行评审

和指导。学生制作答辩 PPT，展示自己作品的设计思路、主要特点并回答答辩小组提出

的问题。
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（五）资料整理阶段
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资料整理阶段是指导教师将研究成果进行系统化、规范化的重要环节。我们要求指

导教师按照规定的格式和要求整理毕业设计相关资料，包括方案设计、作品原理图、PCB

板图、控制程序以及作品实物等，对学生毕业设计资料进行最终审核并对所有毕业设计

材料进行整理、归档、备案及备份（包括学生设计文档、设计成绩、答辩成绩、指导过

程记录）。通过这一阶段的整理，学生的毕业设计成果得到了更好的展示和保存。
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（六）质量监控阶段

指导教师对学生毕业设计成果说明中的反思与不足进行分析，总结毕业设计过程、

进行选题分析、成绩分析，对学生的反馈及毕业设计存在的问题进行分析并提出改进措

施。专业根据研究目标、方法、过程和成果等方面进行综合评价，确保毕业设计的质量

符合学校和专业的要求。
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二、毕业设计整体分析

工业机器人技术专业 2024届毕业生共 96人，实际参加毕业设计人数 94人，1人休

学，1人入伍，毕业设计指导教师共 9名（其中企业导师 4名），毕业设计通过人数 87

人次，学生毕业设计整体通过率 90.04%。

（一）过程总结

1、选题阶段：学生根据本人的特点专长，结合指导老师专业方向，需要选择与工

业机器人及其相关系统的相关课题，2024年度课题主要包括机械机构的设计、机器人外

围控制系统设计、机器人系统设计、视觉控制系统设计等 5大方面。确保选题贴近生产

实际，培养和锻炼学生综合运用所学的专业知识和基本技能，去独立分析和解决实际问

题的能力，把理论和实践结合起来，有效提高综合素养。

2、文献查阅：深入查阅相关资料，了解装备制造行业新知识、新技术和新工艺，

学会查阅科技文献资料、使用各种标准手册以及自主解决问题的能力。

3、方案设计：根据选题制定详细的设计方案，明确设计任务、设计目标、设计思

路和所需材料，确保设计方案的可行性。

4、产品的制作与调试：利用各种软件进行系统（产品）的仿真运行，有条件的在

可以实训室进行程序调试，测试相关的参数和功能，达到设计任务的要求。

5、结果分析：通过硬件和软件设计，然后进行综合调试，满足设计任务的要求后，

进入撰写设计报告。

（二）选题分析

通过选择与生产实践应用相结合的课题，同时兼顾个人兴趣与特长，主要工业机器

人本体、外围控制系统、视觉应用等方面，使学生掌握综合运用所学理论知识和实践知

识，独立分析和解决本专业范围内的工作技术问题的基本方法；学会查阅科技文献资料、

使用各种标准手册以及自主解决问题的能力；培养学生实际工作中严谨的工作作风；使

学生从事相关专业技术岗位的综合工作能力得到进一步训练和提高。

（三）成绩分析

毕业设计的成绩包括设计的创新性、技术实施的准确性、文档的规范性及演示的清

晰度等方面进行。整体成绩呈现正态分布，成绩评定过程严格按照毕业设计标准进行，

评价结果公正客观。
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（四）存在的问题

1、有个别选题有些太简单，没有涵盖三年所学的内容，无法满足专业技术岗位的

综合工作能力的要求；有个别同学的题目又太难，学生无法完成所有功能，打击了学生

的积极性。

2、毕业设计程管理还需进一步优化，有部分学生在最后阶段匆忙完成，影响了整

体质量。

3、学生外出实习就业导致只能依赖线上指导，影响了指导效果。

（五）改进措施

1、在选题时，鼓励学生多与企业联系，了解实际需求。

2、增加阶段性检查和反馈环节，确保项目按时推进，及时解决问题。

3、调整人才培养方案，将毕业设计部分工作调整至第五学期完成。
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